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应用 I(==JK(&AA+(5小波变换对图形图像的边缘进行频域分析，建立边缘测量的物理模型，并用带宽匹配方法和
远心测量光学系统，在大景深物体测量中获得准确的结果 $

关键词：小波变换，边缘测量，测不准原理，远心系统，图像识别，自动检测

*+,,：-",.

! L 引 言

自然界或人工形成的图形图像总是会包含一些

不同的区域，一些物理参量（如亮度、照度、色度）在

区域内部缓慢变化，在区域之间则发生急剧变化，形

成区域的边界或边缘 $ 从物理学的角度来看，边缘
是区域间的过渡，往往包含许多感兴趣的信息 $ 从
图像识别或特征识别的角度来看，图像的重要特征

之一是它的轮廓，有时往往只需要认定它的轮廓，并

不一定要研究它的内部细节 $ 轮廓就是图形的边
缘，一旦图形的边缘被清晰地勾勒出来，这一图形就

容易识别了 $ 所以边缘探测是图形或特征识别的重
要课题 $ 在光学测量中，也必须首先准确确定物体
边缘 $ 边缘探测是图形识别、机器人视觉、医学生物
图像处理、光学J光电测量等许多应用领域的基
础［!—H］$ 因此有必要首先建立边缘的物理模型，对
边缘的主要参量（如边缘位置、宽度）进行定义 $
假设我们用一个光学成像系统加计算机图像处

理系统来进行测量 $ 物体通常是三维的，被测部位
相对于测量系统的距离一般并不相同，即被测物体

是有景深的 $ 物体的景深引起测量中的两个问题：
首先，成像系统对不同物距物体的放大倍率不同，引

起测量的误差；其次，光学系统只有有限的景深，在

该景深范围内的物体的像有足够的清晰度，边缘很

锐，容易准确确定，该范围以外的物体的图像清晰度

下降，边缘变得模糊 $ 物体尺度不同，景深不同，同

样性质的边缘像的宽度也不同，这就是离焦效应 $
在大尺度物体测量中，上述两个问题非常突出，叠加

在图像上的噪声又进一步影响了测量精度 $
解决第一个问题的方案是采用远心物镜［0］$ 边

缘探测通常是用数值微分或差分方法来处理的，在

图像比较清晰的情况下该方案可以得到比较满意的

结果，但在大景深离焦、大噪声的测量环境下，数值

微分的精度较差，无法满足精确测量的要求 $ 近年
来，小波变换广泛用于边缘探测，获得了比常规的微

分或 差 分 方 法 更 为 准 确、适 应 性 更 强 的 结

果［"，-，H，1，/］$ 特别是小波变换的中心频率与带宽之比
与频率大小无关，这使小波变换作为一个测量过程，

在不同的空间频率下具有相同的精度 $
本文首先对图形图像的边缘进行定义，运用

I((=JK(&AA+(5小波（简称 IJK小波）变换建立边缘的
物理模型，并在频域中讨论了带宽匹配边缘检测的

理论和方法，在测量具有不同宽度的边缘时恰当设

定变换过程，使小波的宽度自动跟踪边缘的宽度，将

小波变换的二维运算化简为一维运算，并运用远心

测量光学系统，在很大的景深范围内获得了很高且

一致的测量精度 $

" L 边缘的物理模型

一个与 ! 轴重合的高对比直边通过光学系统
形成理想的几何像（如图 !（(）所示）可以表示为
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式中 ’()（!）为符号函数 ,
实际的边缘往往是一个过渡区而不可能是几何

的直边；再加上光学系统的像差、被成像物体的景深

引起的离焦等因素，实际的边缘是渐变的，如图 "
（-）所示 ,在非相干照明的情况下我们可以认为边缘
函数（边缘的像）#（!）是点扩散函数（一维情况下为
线扩散函数）$（!）和几何直边!（!）的卷积，

#（!）! $（!）#!（!）, （$）
形成边缘的所有因素都包含在点扩散函数中 , 进一
步设点扩散函数为高斯型，

$（!，$）! ./0 # !( )$( )$

, （1）

卷积的结果使直边像成为平缓的过渡区，这就是直

边像的弥散效应，造成了测量误差 , 从物理学的角
度看，物理边缘应当位于过渡区内参数变化最剧烈

的地方 , 对于上述边缘模型，物理边缘恰恰就是几
何边缘 , 我们进一步定义 #（ !）在几何边缘处切线
斜率的倒数为边缘过渡区的宽度，称为等效边缘宽

度［2］，就此建立了边界的物理模型 ,

图 " 边缘模型 （3）几何边缘像；（-）具有过渡区的边缘函数，同时给出了点扩散

函数 $（ !）以及边缘函数的切线

将（"），（1）式代入（$）式，得到
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式中 .45（!）为误差函数 , 归一化系数确保 #（ !）在 !
% 7 %时收敛到 7 " , 对（6）式取导数得
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从（8）式得到边缘等效宽度的表达式

#& ! $"
%+

!$$! ! ",99$, （:）

根据傅里叶变换的基本性质，边缘函数频谱的

等效宽度［2］

#’ ! "
#& ! "

$!$
!

%+

$" , （9）

（9）式即为测不准原理，边缘越陡峭，#& 越小，边缘
函数 #（!）包含的高频分量越丰富，它的频带#’ 就
越宽；反之，边缘越平缓，#& 越大，频带#’ 就越
窄 , 在实际测量中，由于不同结构、具有不同离焦的
物体边缘像具有不同的宽度，有的图像还带有较大

的噪声，如果用相同的尺度进行处理，必然影响测量

精度 ,
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!" #$%小波变换和边缘检测

#$%小波［&，’］定义为

!"（#）( ) *+, ) # ) $( )"[ ]-

. *+, ) # . $( )"[ ]-

/ 0 " 0 $， （’）

式中 " 1 /为伸缩因子，$ 则称为位置分离因子，简
称分离因子（它不同于小波变换的位移因子!）2 #$
%小波如图 -（3）所示 2 #$%小波变换在边缘测量中
有很成功的应用［&，’］2
信号 %（ #）的小波变换定义为小波 !"（ #）和

%（#）的内积，

图 - #$%小波（3）及其傅里叶谱（4）

&｛%（#）｝(!
5

)5

!" ! ) #( )" %（!）6!2 （7）

这里，积分变量!又称为位移因子，在频域中，小波
变换的表达式为

&｛%（#）｝(!
5

)5

’!（"）(（"）*+,（8-!"!）6"，（9/）

式中 ’!（"），(（"）分别是小波 !"（ #）和边缘函数

)（#）的傅里叶变换 2 根据定义，小波在空域和频域
中都是有限扩展的，（9/）式表明小波变换相当于一
个滤波器，它的不为零的区域构成小波的“频率窗”2

#$%小波的“空间窗”（空域宽度）计算如下：

"*! ( - " !（#），#-，!（#( )）
!（#），!（#( )[ ]）

9:-

( - "!
5

)5

#- !（#[ ]） - 6[ ]# 9:-

!
5

)5

!（#[ ]） - 6[ ]# )9:-
，

（99）
式中（ )，%）表示函数 ) 和 % 的内积 2 将（’）式代入
（99）式，得到

"*! ( - "$
9 . 9 ) *)-$( )

-
（-$）-

9 ) *)-$( )-

9:-

，（9-）

当 $#9时，近似地有

"*! ( - "$ 2 （9!）

#$%小波的傅里叶谱为

’!（"）( ) -8 ;8<（-!"$"）*)（!""）
-
2 （9=）

得到的 #$%小波的傅里叶谱如图 -（4）所示 2 ’!（"）
的第一个极大值近似位于

"> ( 9:（= "$） （9?）

处 2我们可以近似地将"> 当作 # ) %小波的傅里叶

谱的中心频率，并以 -"> ( 9:（- "$）作为小波频谱的

带宽，即频率窗宽度"&!，

"&! ( 9:（- "$）2 （9@）

这样，就有与（&）式对应的测不准关系式

"*!"&! ( 92 （9&）

小波变换作为小波函数和信号函数的卷积，是

一个平滑过程 2 可以把小波的空间宽度"*! 作为测

量不确定度 2 根据测不准原理，"*! 越小，小波的频

率窗"&! 越宽，它所提取的信号成分越丰富、完全 2
但由于噪声（特别是白噪声）具有很宽的频带，加宽

频率窗的代价是引入了更大的噪声，同样会加大测

量误差 2 对于一个具体的过程总有一个测量带宽的
合理选择 2 小波变换中心频率与频率窗的宽度之比
+ 是一个与测量精度有关的特征量，

+ ("> :"&! ( 9:- 2 （9’）

+ 与中心频率大小无关 2 当中心频率增大时频率窗
自动变宽，使小波变换作为一个检测过程，在不同的

空间频率下具有相同的精度 2
但小波变换也有严重的缺点：变换过程既要在

空域对位移因子!进行卷积，又要在频域关于伸缩
因子 " 施行全面的滤波手续，计算量非常大，无法满
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足快速实时测量的要求 ! 从上述的分析可以看出，
在频域中小波变换相当于滤波 ! 边缘作为一个局部
的图像，其频谱也具有局部性，如果适当选择滤波器

的宽度，使频率窗的宽度略大于边缘信号频域的有

效宽度，既能充分地提取信号的有效成分，又可滤掉

无关的成分和噪声，从而获得较高的信噪比 ! 由测
不准原理（"）式可知，边缘信号的频域宽度!! 与边
缘的斜率 "# 成正比，只需粗略测出 "# 就可以大致

确定!! ! 选择恰当宽度的小波频率窗!!#，既保

证了变换的精度，又可将二维运算简化为一维运算，

从而大大节省运算时间，我们称之为小波变换的匹

配算法 !!!# 与!! 之比称为匹配系数!! 由（"）式
和（$%）式，可得

! & !!# ’!! & !$ ’!$#

& % ’（&"#）& !""’（( ’&）! （$)）
当保持!不变时，边缘的宽度与小波空域宽度之比
也将不变 ! 小波变换匹配算法的实质就是用不同伸
缩系数 ’ 的小波自动跟踪不同宽度的边缘 !
将边缘函数（*）式代入 +,-小波变换在频域中

的表达式（$#）式，经过运算，得到边缘函数的 +,-
小波变换
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.
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012（("’&#）
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$
，

$ & $ 4 "
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( &! (，

)# &!""’（(!）! （(#）

图 8为边缘函数的 +,-小波变换，图中分别给出!
& #9:，$，(，$#四种情况 ! 可以看出，当!较小时，由
于小波的频率窗未能完全覆盖边缘函数的频带，变

换曲线的峰较宽，可能影响测量精度 ! 小波变换的
高斯峰宽度!)! 近似为

!)! # ("$# (" $ 4 "
;!

( &( )( ! （($）

当!较大时，峰的宽度趋于不变 !以上已及，!
过大时小波的频率窗过宽，有可能把较多的高频噪

声带入变换，也不利于精密测量，所以我们应当选择

合适的!值 ! 此外，由（(#）式可知，
5!
5) ) & #

& #， （((）

变换峰的极大值指示了几何边缘的位置 !

图 8 边缘函数的 +,-小波变换 !& #9:（实线），!& $（虚

线），!& (（点划线），!& $#（点线）

*9 实验系统及测量结果分析

实验系统如图 *所示 ! 透镜 *$，*( 和光阑 $ 构
成远心测量物镜，光阑 $ 位于前透镜 *$ 的后焦面

上，因而通过光阑中心的主光线经过物镜 +$ 后在

物空间与光轴平行 ! 一系列物体 +$，+(，⋯，+, 等

通过系统成像在电荷耦合器件（<<=）上 ! 其中 +$

与 <<= 关于系统共轭，它在 <<= 上形成清晰像 !
+(，⋯，+, 位于物空间的不同离焦位置%，它们的像
具有弥散（模糊像）! 但由于系统主光线平行于光
轴，系统对于离焦物体的放大率不变，这就是远心测

量的原理 !
实验中系统前透镜的焦距为 :## >>，测量位于

不同距离、具有不同离焦量（%从 #增加到 $;# >>）
的圆孔直径 ! 最基本的测量乃是根据计算机图像采
集系统的每一行灰度数据确定圆孔的边缘位置，然

后用曲线拟合法计算圆孔参数 ! 图 :给出在不同位
置的一组边缘灰度曲线 (（ )）、它的 +,- 小波变换
!｛(（)）｝，同时给出边缘函数的频谱 -（#）和小波
的频谱 -#（#）! 小波的频率窗宽度选为相应边缘函
数带宽的 8倍（!& 8）! 在处理过程中，首先进行一
次给定宽度的小波变换，近似得到边缘灰度曲线的

中点（即斜率为极值的点），该点是几何边缘的初级

近似 ! 算出该点灰度曲线的斜率 "#，由 "# 和!就可
以确定小波变换的参数，根据不同的参数再进行小

波变换，其极大值指出了边缘的准确位置 !
表 $给出不同离焦量情况下用曲线拟合法计算

出来的圆孔直径 ! 结果表明，由于小波频率窗的宽
度自动跟随边缘函数的带宽，在不同的离焦量、不同

的边缘宽度的测量条件下得到了比较接近的计算精

;:#8 物 理 学 报 :(卷



图 ! 实验系统示意图 !"—!" 为待测物体（圆孔），#" #$##$ 为远心测量物镜，$为光阑

图 % 不同离焦量下的边缘函数、小波变换（（&），（’），（(））和它们的频谱（（)），（*），（+）） 边缘函数及其频

谱以虚线表示，小波变换及其频谱以实线表示 ,离焦量：（&），（)）! - .；（’），（*）! - /. 00；（(），（+）! - "/.

00,图中的垂直虚线为小波的频率窗宽度
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度，最大相对偏差为 !"##$，平均偏差仅 !"!%&$ ’

表 ( 不同离焦量情况下圆孔直径（标称值 ) #*"*+ ,,）

离焦量!-,, 直径 !-,, 偏差!!-,,

. (+! #*"*&% . !"!#/

. (0! #*"*+1 !"!!1

. (#! #*"*+% !"!!%

. +! #*"**# !"!(#

. 0! /!"!!! !"!#!

. #! #*"**( !"!((

! #*"*%/ . !"!!%

(! #*"*&/ . !"!#%

#! #*"*/& . !"!0&

&! #*"*(# . !"!1+

在较大的焦深下获得较为准确的测量结果，意

味着有可能在较高的精度下进行大尺度物体的测

量 ’

& " 结 论

我们首先运用测不准原理建立了图形边缘的物

理模型，并在空域和频域对 234小波变换边缘检测
进行详细的分析，提出匹配算法使小波的宽度自动

跟踪边缘的宽度，保证了变换精度和计算速度的双

重要求 ’在实验中采用了远心系统对大景深物体进
行测量，获得了准确、接近一致的结果，表明 234小
波变换及其匹配算法是边缘测量和分析的有力工

具 ’
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