
基于经验模态分解的自混合干涉相位提取方法研究

张玉燕 周航 闫美素

Study on the phase-extracting method of self-mixing signal based on empirical mode decomposition

Zhang Yu-Yan Zhou Hang Yan Meisu

引用信息 Citation: Acta Physica Sinica, 64, 054203 (2015) DOI: 10.7498/aps.64.054203
在线阅读View online: http://dx.doi.org/10.7498/aps.64.054203
当期内容View table of contents: http://wulixb.iphy.ac.cn/CN/Y2015/V64/I5

您可能感兴趣的其他文章

Articles you may be interested in

基于旋转相位编码与照明光束匹配的叠层衍射成像算法研究

Ptychographical imaging algorithm based on illuminating beam matched with rotationalphase encoding
物理学报.2014, 63(16): 164204 http://dx.doi.org/10.7498/aps.63.164204

多种图像采集策略下X射线折射信息的提取研究
Simulation of X-ray refraction information extraction using multiple image-collecting strategies
物理学报.2014, 63(10): 104206 http://dx.doi.org/10.7498/aps.63.104206

基于光栅分光法的相干衍射成像

Coherent diffractive imaging based on the multiple beam illumination with cross grating
物理学报.2013, 62(18): 184204 http://dx.doi.org/10.7498/aps.62.184204

利用相干光照明的纹影成像装置研究飞秒激光脉冲烧蚀铝靶喷射物相位的超快时间演化

Investigation of the ultrafast phase evolution of the ejected material generated during femtosecond laser
ablation of aluminum by the coherent light illuminated schlieren apparatus
物理学报.2013, 62(13): 134203 http://dx.doi.org/10.7498/aps.62.134203

一种基于角谱理论的改进型相位恢复迭代算法

An ameliorated fast phase retrieval iterative algorithm based on the angular spectrum theory
物理学报.2013, 62(11): 114203 http://dx.doi.org/10.7498/aps.62.114203

http://wulixb.iphy.ac.cn/CN/volumn/home.shtml
http://dx.doi.org/10.7498/aps.64.054203
http://dx.doi.org/10.7498/aps.64.054203
http://wulixb.iphy.ac.cn/CN/Y2015/V64/I5
http://wulixb.iphy.ac.cn/CN/abstract/abstract60629.shtml
http://wulixb.iphy.ac.cn/EN/abstract/abstract60629.shtml
http://dx.doi.org/10.7498/aps.63.164204
http://wulixb.iphy.ac.cn/CN/abstract/abstract59340.shtml
http://wulixb.iphy.ac.cn/EN/abstract/abstract59340.shtml
http://dx.doi.org/10.7498/aps.63.104206
http://wulixb.iphy.ac.cn/CN/abstract/abstract55518.shtml
http://wulixb.iphy.ac.cn/EN/abstract/abstract55518.shtml
http://dx.doi.org/10.7498/aps.62.184204
http://wulixb.iphy.ac.cn/CN/abstract/abstract54346.shtml
http://wulixb.iphy.ac.cn/EN/abstract/abstract54346.shtml
http://wulixb.iphy.ac.cn/EN/abstract/abstract54346.shtml
http://dx.doi.org/10.7498/aps.62.134203
http://wulixb.iphy.ac.cn/CN/abstract/abstract53920.shtml
http://wulixb.iphy.ac.cn/EN/abstract/abstract53920.shtml
http://dx.doi.org/10.7498/aps.62.114203


物 理 学 报 Acta Phys. Sin. Vol. 64, No. 5 (2015) 054203

基于经验模态分解的自混合干涉相位

提取方法研究∗
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(燕山大学电气工程学院, 秦皇岛 066004)

(燕山大学测试计量技术及仪器河北省重点实验室, 秦皇岛 066004)

( 2014年 7月 7日收到; 2014年 8月 20日收到修改稿 )

为实现光反馈机理下激光自混合干涉信号相位的精确提取, 本文提出了一种基于经验模态分析 (EMD)
的相位提取方法.首先, 采用EMD算法对含噪的自混合干涉信号进行了降噪预处理, 提取有效的干涉信号.然
后在对含有外腔物体运动信息的光反馈相位求解的过程中, 利用希尔伯特黄变换 (HHT)原理实时提取每一
时刻的瞬时相位, 将其去包裹处理后得到真实相位. 在弱、适度、强光反馈条件下, 分别对基于EMD的相位提
取算法进行了仿真研究.最后, 搭建了基于自混合干涉效应的微位移测量实验平台, 进行实验研究.实验结果
表明, 利用该方法可以实现对自混合干涉信号的相位提取, 最大误差小于 1.6 rad.仿真和实验结果的一致性,
说明了EMD方法的有效性.

关键词: 光反馈自混合干涉, 经验模态分解, 相位提取, 去噪
PACS: 42.30.Rx, 42.25.Hz, 84.30.Vn DOI: 10.7498/aps.64.054203

1 引 言

光反馈自混合干涉 (optical feedback self-
mixing interference, OFSMI)效应,是King等 [1]发

现的一种光干涉现象, 是指在激光应用系统中, 激
光器输出光被外部反射体反射或散射后, 其中一部
分光被反射回激光器的谐振腔内, 与腔内光相混合
产生干涉作用, 调制激光器的输出光功率和频率的
效应 [2].

将OFSMI系统应用于位移等物理量的测量之
中, 对含有被测信息的OFSMI信号进行处理时,
通常需要对相位方程进行解算. OFSMI位移测量
的相位解调方法主要有外差相位法和相位测量法

等 [3].外差相位法要求两个有稳定频率的激光信号
来构成外差方案, 其结构较复杂且该方法只适用

于弱光反馈水平, 精度可达 25 nm; 用相位测量法
分析信号, 因为引入了调制解调方法, 位移测量精
度较高, 精度可以提高到几十分之一光波波长 [4,5].
例如, Servagent等 [6]提出了相位偏移测量法, 但受
噪声和散斑影响较大; 郭冬梅等 [7]在外腔内放置

了电光晶体, 提出用快速傅里叶变换 (fast Fourier
transform, FFT)方法、四像限积分方法提取OF-
SMI信号相位, 该方法增加了系统复杂度, 且只适
用在弱反馈机理下; 张照云等 [8]提出用一种基于

快速傅里叶变换提取相位来分析OFSMI信号的方
法, 无需引入外部光学元件, 简化了系统结构. 希
尔伯特变换可以求得信号的瞬时相位, 通过该原理
Zweig等 [9]提出了将希尔伯特变换 (HHT)应用于
单幅干涉条纹图的相位解调. Pereira等 [10]将经验

模态分解 (empirical mode decomposition, EMD)
应用到OFSMI的降噪过程中.
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本文将EMD算法应用于OFSMI信号相位解
调之中, 先对带噪声的干涉信号进行预处理, 得到
纯净的OFSMI 基频信号后, 进而利用希尔伯特黄
变换的自适应相位提取方法提取相位. 应用该算法
对在弱反馈、适度反馈和强反馈机理下的OFSMI
信号进行处理, 可在不增加任何外部元件的情况
下, 提高相位解算精度.

2 OFSMI效应

经典的OFSMI系统结构是由半导体激光器
LD、自聚焦透镜、外部反射 (散射)物组成光学部分,
LD调制电路及光电二极管PD信号接收处理电路
组成电学系统. 本文采用如图 1所示的OFSMI系
统结构模型图.
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图 1 LD OFSMI系统的三镜F-P腔模型图

OFSMI信号的数学模型为

φf(τ) = φ0(τ)− C sin[φf(τ) + arctanα], (1)

P (τ) = P0[1 +mF (τ)], (2)

F (τ) = cos(φf(τ)), (3)

式中, α为半导体激光器线宽展宽因数; τ为光在外
腔内飞行的往返时间, 且 τ = 2L/c (L是外腔长度,
c是光速). 由模型 (1)式—(3)式看出, 外腔长度L

发生变化时, 光输出功率P (τ)也会随之变化. 对于
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图 2 带有高频噪声的实验信号

OFSMI实验装置, 采用封装有PD的半导体激光管
LD作光源兼探测器, 外部振动物体采用压电陶瓷
(piezoelectric ceramics, PZT). PZT振动时, 使外
腔长度L改变, 照射到PZT的激光, 一部分反馈回
激光腔内与出射光产生OFSMI现象 [11], 检测到的
信号不仅携载激光器自身参数的信息, 而且可以计
算得出物体移动时反映出的相位变化. 实验获得的
OFSMI信号如图 2所示, 显然, 输出波形带有很多
高低不一 “毛刺”.

3 基于EMD的OFSMI信号处理原理

EMD方法特别适用于非线性非平稳信号的
分析处理, 其中包括了去噪和瞬时相位的求取等.
OFSMI 信号的相位重构过程包括了以上两部分,
且OFSMI信号又是一种非线性非平稳干涉信号,
所以本文提出利用EMD方法进行OFSMI信号的
降噪及相位解算. 具体流程如图 3所示, 其中包括
两大部分: 信号预处理和相位提取.

SMI

(S+noise)

EMD

IMF1 IMF2 IMFn

(HHT)

EMD

图 3 位移重构的流程图

3.1 基于EMD的降噪预处理

EMD是一种新型自适应信号时频处理方法.
任何时候, 一个信号都可以包含若干个本征模函数
(intrinsic mode function, IMF), 如果 IMF之间相
互重叠, 便形成复合信号. EMD分解的目的就是为
了获取 IMF, 然后再对各 IMF进行希尔伯特变换,
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求得相位函数, 从时域角度来看, 信号的瞬时相位
是随时间不断变化的.

IMF作为判定条件必须满足两点: 1)函数在
整个时间范围内, 局部极值点和过零点的数目必须
相等, 或最多相差一个; 2)在任意时刻点, 局部最大
值的包络 (上包络线)和局部最小值的包络 (下包络

线)平均必须为0. 原始信号为

f(t) =
n∑

i=1

Ci(t) + rn(t). (4)

这样就可以把原始信号 f(t)分解成一系列 IMF
分量 [12].
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图 4 不同反馈水平下EMD降噪仿真. (a) C = 0.01; (b) C = 0.5; (c) C = 3.0; (d) C = 6.0

本文将EMD与小波阈值降噪方法结合起来,
对OFSMI信号进行滤波消噪预处理 [13]. 通常用
C表示光反馈水平, 仿真中C取值为 0.01, 0.5, 3.0,
6.0, 分别对应微弱反馈、弱反馈、适度反馈和强反
馈机理, 产生的OFSMI信号及用EMD算法消除噪
声后的OFSMI信号对比情况如图 4所示.

由仿真结果可知, 在微弱反馈、弱反馈、适度
光反馈和强反馈机理下, EMD方法可有效地去除
OFSMI信号中的噪声, 充分保留了信号的局部特
征, 达到理想的降噪效果.

3.2 相位提取

3.2.1 相位重构算法

由OFSMI信号的数学模型可知, 当反馈光存
在时, 激光器输出功率不仅随注入电流变化, 而且
随外腔长度变化而变化, 而外腔的长度又与外部反
射物体的运动有关, 最终可以表现为OFSMI信号
相位的变化. 由 (1)—(3)式可推导出如下关系式:

L =
cφ

4πυ0
, (5)
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上式中υ0表示无光反馈时的光频率, c为光速, φ

为相位偏移量. 由该式明显可以看出OFSMI信号
相位的测量精度直接决定了位移测量精度, 实现相
位的准确测量是OFSMI位移测量研究的关键问题
之一.

仿真中, 按照图 5所示的流程框图仿真OF-
SMI信号. 框图中, L(n) 表示外部反射体的位移;
λ0为激光器的波长; F [φ0(n), C, α]为含有反馈时

的相位φf(n)与无光反馈时的相位φ0(n)之间对应

的关系式.

L↼n↽
π⊳λ0

ϕf↼n↽ϕ0↼n↽
F[ϕ↼n↽, C֒ α♯ cos

g↼n↽

图 5 产生 SMI信号的流程框图

最后, OFSMI函数的表达式如下:

g(n) = cos(φf(n)). (6)

本文将含有噪声的OFSMI信号进行EMD分
解, 滤除噪声分量后, 对重构出的连续的OFSMI
信号做希尔伯特变换形成解析信号函数 z(n) =

g(n) + j {Hg(n)}, 其中 g(n)和Hg(n)互为复共轭

关系. 由解析函数, 可求得函数 z(n) 的瞬时相位,
公式如下:

φ′
f(n) = a tan 2

[
Hg(n)

g(n)

]
. (7)

因为本文提出的相位提取算法中用到反三角

函数, 不可避免的涉及到相位展开的问题. 仿真
中通过a tan 2函数得到每一时刻的瞬时相位, 加
上变量的分子、分母符号判断, 在一个周期内,
信号中相位值域范围为 (−π,π], 相位跳变幅度为
2π [14], 通过a tan 2解调出的相位φ′

f(n)是被限制

在了 (−π,π]范围内的包裹相位, 它并不能真正反
映出运动物体的相位变化. 为了将包裹相位恢复成
各个时刻的真实相位, 就必须对包裹相位作展开处
理 [15]. 因瞬时相位φf(n)

′呈现出许多不连续的点,
称之为相位跳变点, 相邻二个不连续点的相位差为
2π, 每到一个不连续点, 相位的增减性发生一次改
变, 这时就要用加减2π的方法进行修正 [16,17].

经过上述分析, 得到的相位展开算法操作步骤
如下:

1) 通过 g(n)计算包裹相位φ′
f(n),

φ′
f(n) = a tan 2

[
Im(h(g(n)))

Re(h(g(n)))

]
, (8)

h(g(n))表示对OFSMI信号进行希尔伯特变换.
2) 依据相位展开原理, 计算真实相位φf(n),

φf(n) = (−1)m1 × |φ′
f(n)|+ 2πm2, (9)

m1和m2均为整数, m1取值为 0或 1, m2可取 1或
−1.

3) 计算得到φ0(τ)

φ0(n) = φf(n) + C sin[φf(n) + arctanα]. (10)

3.2.2 算法仿真

假设外腔物体在不同反馈条件下做简谐运动,
根据φ0(n) = 4π

L (n)

λ0 (n)
, 有

φ0(n) =

4π

(
L0 + Lm sin

(
2π

ft
fs
n

))
λ0 (n)

=φ0 +A sin
(
2π

ft
fs
n

)
,

其中, 令φ0为外腔初始相位, ft为反射体的振动频

率, fs为采样频率, n为采样点数; 令A = 4πLm/λ0

表示外腔无反馈相位波动幅值.
令φ0 = 100π, A = 5π, ft = 20 Hz, fs = 2000

Hz, n = 200, 固定α = 3, C在三种反馈水平下随
机取值, 图 6分别给出了无光反馈相位φ0(n)、有反

馈外腔相位φf(n)以及产生的相应OFSMI信号波
形图.

由OFSMI信号仿真结果可见, 各反馈水平下
的自混合干涉信号都能很好的得到. C越大, 上半
部分与下半部分干涉条纹振幅的差值越大, 但是一
个完整的干涉条纹依旧对应着2π的相移.

光反馈水平因子C分别取为0.5, 3.0, 6.0,其他
参数值不变, 用希尔伯特变换相位提取算法对仿真
得到的SMI信号进行相位提取, 分别得到在不同反
馈条件下相位提取结果.

1) 弱反馈: 0 < C < 1.0

仿真中C取0.5, 结果如图 7所示.
2) 适度反馈: 1.0 < C < 4.6

仿真中C取3.0, 结果如图 8所示.
3) 强反馈: 4.6 < C < 7.8

仿真中C取6.0, 结果如图 9所示.
由仿真结果可知, 在弱反馈、适度反馈和强反

馈条件下, 利用本文提出的算法都能很好的重构
出相位信息, 重构出的反映外腔物体作正弦曲线
运动的相位曲线较平滑, 效果良好, 并且误差较小.
其中, 弱反馈条件下重构出相位信号最大误差为
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1.56 rad. 适度反馈条件下, 误差最大约为 2.4 rad,
在强反馈条件下误差最大约为 4 rad, 相对弱反馈

和适度反馈条件, 误差较大, 但平均误差较小, 约为
2.9 rad.
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图 6 各反馈水平下产生的OFSMI信号仿真图 (a) C = 0.2; (b) C = 0.5; (c) C = 3.0; (d) C = 6.0
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图 7 弱反馈条件下相位提取算法仿真 (C = 0.5)
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图 8 适度反馈条件下相位提取算法仿真 (C = 3.0)
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图 9 强反馈条件下相位提取算法仿真 (C = 6.0)

4 实验验证分析

本文实验使用型号为HL7851G半导体激光
器, 发出的光波长为 785 nm. 实验研究中用正弦
电压信号驱动压电陶瓷做微位移运动, 通过数据
采集卡采集产生的OFSMI信号数据, 耦合至计算
机通过上述EMD方法处理得到相位信息. 通过
调节可调衰减器, 控制光反馈水平在弱反馈条件
(0.0 < C < 1.0)下, 实验获得的一组OFSMI信号
如图 10所示, 其中PZT为正弦运动, 振幅为 1500
nm, 频率为2 Hz. 利用光反馈相位频谱特征测量反
馈水平因子C方法, 求取上述OFSMI信号中的参
数C值为0.589.

图 10中给出了基于EMD算法对OFSMI信号
重构出的相位信息. 图 11 为相位误差分布曲
线. 由图 11可以看出采用HHT相位提取算法重

构出的OFSMI信号相位误差较小, 误差基本分布
在1.6 rad以内, 换算成位移值在纳米量级. 将经过

0 0.25 0.50 0.75

0 0.25 0.50 0.75

0 0.25 0.50 0.75

-1

0

1

-1

0

1

g
↼n

↽/
a
r
b
. 
u
n
it
s

g
↼n

↽/
a
r
b
. 
u
n
it
s

-20

0

20

/s

/s

/s

ϕ
0
↼n

↽/
r
a
d

图 10 (网刊彩色)相位提取结果
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图 11 相位误差曲线

EMD降噪后的OFSMI信号相位展开后得到的相
位曲线比较平滑, 很好地恢复了PZT运动时反映
出的相位变化. 上述仿真结果和此实验结果相符
合, 表明了EMD方法的有效性.

5 结 论

本文将EMD算法应用于OFSMI信号相位解
算中, 不仅解决了实验获取的SMI信号常带有噪声
的问题, 而且实现了基频信号相位的精确提取, 将
提取出的OFSMI信号经希尔伯特黄自适应相位提
取算法处理后, 正确恢复出了含有光反馈的相位分
布. 因为该方法求解的是每一时刻的瞬时相位, 不
需要任何基函数, 故自适应性较强. 仿真和实验数
据的一致性表明EMD降噪方法可以快速有效消除
干涉信号中的噪声干扰, 实现了在多种光反馈机理
下OFSMI信号的相位解算, 进一步可重构出外腔
物体的运动波形.
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Abstract
In order to achieve precise extraction of the phase with a light feedback mechanism, based on empirical mode

decomposition (EMD) algorithm, an adaptive phase extraction method is proposed in this paper. First of all, the
EMD algorithm is acted on the self-mixing interference (SMI) mixed noise signals, then using the principle of HHT to
extract the instantaneous phase information in the SMI signal in time and retrieve the true phase of the object from
the wrapped phase. In this paper, the phase extraction algorithm based on EMD are simulated under different optical
feedback conditions. Finally, an experimental setup based on SMI has been given for demonstration. Experimental
results show that this method is correct in principle and can be used in the precise extraction and its maximum error is
less than 1.6 rad. The simulation results are consistent with the experimental data, which show the effectiveness of the
proposed method.
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