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相干场成像技术分辨率研究*
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根据光学传递函数的相关理论,推导了相干场成像技术 (又称傅里叶望远镜)的光学传递函数和点扩散函数,给

出了 T型、O型两种发射镜阵列布局相干场成像系统的分辨率计算公式,为分析相干场成像系统能实现的极限角

分辨率提供了理论依据. 在此基础上研究了 T型、O型两种发射镜阵列布局相干场成像系统的分辨率之间的关系.
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1 引 言

相干场成像技术是一种能够对超远距离目标

进行高分辨率成像的新型间接成像技术 [1,2]. 其基

本原理为采用不同空间位置的多光束相干照明空

间目标、接收系统探测目标的反射信息,利用解调

技术获得目标的空间频谱信息,利用相位闭合技术

抑制大气湍流的影响 [3,4], 最后通过对空间频谱信

息傅里叶逆变换重构目标的几何图像.

光学成像系统的分辨率是衡量光学成像系统

成像能力的指标参数,也是光学成像系统设计所需

的重要参数. 文献 [2,5—8]认为相干场成像系统的

角分辨率由发射激光波长和系统的等效口径决定,

但没有给出精确的表达式. 导致在进行相干场成像

系统方案设计时,很难根据分辨率要求确定系统的

发射镜个数及等效口径等重要参数.

本文基于相干场成像技术和光学传递函数的

相关理论 [9,10],详细研究了相干场成像系统光学传

递函数和点扩散函数,理论推导了 T型、O型两种

典型的发射镜阵列布局的相干场成像系统角分辨

率表达式,并进行了仿真验证.

2 相干场成像技术原理

根据傅里叶光学相关知识, 目标的几何信息

O(x,y)可以表示为

O(x,y) =
∫∫

F(u,v)e i(xu+yv)dudv, (1)

其中 (u,v)为图像的空间频率, F(u,v)为该频率对

应的频谱, 如果能获取目标的空间频谱信息, 利用

(1) 式即可重构目标的空间图像. 相干场成像技术

通过特殊的发射镜阵列布局,每次发射三束激光获

取目标的空间频谱,再经傅里叶逆变换获得目标的

几何图像信息.

图 1 为相干场成像探测目标频谱图像的示意

图, T型发射系统每次发射三束激光照射空间目标,

接收系统探测目标的发射能量信息,接收信号的表

达式如下:

S(t) =c
[
3+F(k0m)e i(∆ω0mt+ϕ0m)

+F∗(k0m)e−i(∆ω0mt+ϕ0m)

+F(k0n)e i(∆ω0nt+ϕ0n)

+F∗(k0n)e−i(∆ω0nt+ϕ0n)

+F(kmn)e i(∆ωmnt+ϕmn)

*国家高技术研究发展计划 (批准号: 2012AA7031003A)资助的课题.

†通讯作者. E-mail: zhangwenxi@aoe.ac.cn

c⃝ 2013 中中中国国国物物物理理理学学学会会会 Chinese Physical Society http://wulixb.iphy.ac.cn

164203-1



物理学报 Acta Phys. Sin. Vol. 62, No. 16 (2013) 164203

+F∗(kmn)e−i(∆ωmnt+ϕmn)
]
, (2)

其中 k 为发射激光的波矢, 目标的空间频率

kmn = km −kn, F(k) 为目标的空间频谱. 对探测

数据 S(t)进行数字解调可以得到目标的空间频谱

F(k), 改变发射激光的位置,可获得整个频谱面的

空间频谱信息.进一步利用相位闭合处理方法消除

频谱数据的相位误差,并进行傅里叶逆变换就可获

得目标的几何图像信息.

图 1 相干场成像原理图

3 相干场成像技术分辨率分析

仪器的分辨率是指仪器分辨物体细节的能力,

瑞利指出:一个亮点的衍射图案中心与另一个亮点

的衍射图案第一个暗环重合时,这两个亮点能够被

分辨 [11],两个亮点的距离为仪器的分辨率.为了定

量研究两个衍射光斑能否被分辨出来,经常采用鞍

峰比的大小进行判断,鞍 -峰比是指两个衍射光斑

之间的极小值与极大值比值.一般认为当两个衍射

光斑鞍 -峰比的值小于 0.8时, 两个衍射光斑能够

分辨出来 [12,13].

3.1 发射镜布置与空间频率的关系

相干场成像系统所能够获得的空间频率与发

射望远镜的布置有关,下面给出探测的空间频率与

发射镜布置关系.

根据图 2的几何关系能够得出:

rmn =
λRkm

2π
− λRkn

2π

=
λR(km −kn)

2π

=
λRkmn

2π
. (3)

空间频率 kmn 为

kmn =
2πrmn

λR
, (4)

其中 rmn 为发射望远镜的坐标矢量, R为探测距离,

λ 为发射激光波长. 因此相干场成像技术能够探

测到的目标空间频率是由发射望远镜的相对位置、

激光波长和探测距离共同决定.

图 2 发射激光布置与空间频率关系

3.2 T型发射系统分辨率

T 型发射镜布局是相干场成像技术中常用的

一种发射镜布置方式,如图 3(a)所示. 发射镜等间

隔布置于 T型架的三个臂上,使用该发射系统探测

的频谱点位置如图 3(b)所示. 结合上述分析频谱位

置坐标 (u,v)与发射镜位置坐标 (x,y)的关系为

u =
2πx
λR

, v =
2πy
λR

, (5)

其中最大频率为

u0 =
πD
λR

, v0 =
πD
λR

. (6)

使用该发射系统探测目标的图像 O′(x,y)为

O′(x,y) =
∫ u0

−u0

∫ v0

−v0

F(u,v)e i(xu+yv)dudv

=
∫ ∞

−∞

∫ ∞

−∞
F(u,v)T (u,v)e i(xu+yv)dudv

=
∫ ∞

−∞

∫ ∞

−∞
F(u,v)e i(xu+yv)dudv

⊗
∫ ∞

−∞

∫ ∞

−∞
T (u,v)e i(xu+yv)dudv

=O(x,y)⊗ t(x,y), (7)
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图 3 T型发射镜布置与探测频谱面关系 (a)发射镜布置图; (b)探测频谱点位置

上式 F(u,v)和 O(x,y)分别为目标的空间频谱和几

何图像,因此目标的探测图像为目标图像 O(x,y)与

函数 t(x,y)的卷积, (7)式与传统衍射受限光学成像

系统点扩散函数比较,则 t(x,y)为相干场成像系统

的点扩散函数, T (u,v)为相干场探测系统的光学传

递函数. 因为 O(x,y)和 O′(x,y)为强度信息,该成像

系统的传递函数为强度传递函数. 可见,相干场成

像系统光学传递函数与非相干光学成像系统传递

表达方式相同.根据 (7)式探测系统的光学传递函

数 T (u,v)可表示为

T (u,v) =

1 u 6 u0 且 v 6 v0

0 其他
. (8)

点扩散函数 t(x,y)为

t(x,y) =
∫ u0

−u0

∫ v0

−v0

T (u,v)e i(xu+yv)dudv

=
∫ u0

−u0

∫ v0

−v0

e i(xu+yv)dudv

=sinc(u0x)sinc(v0y)

=sinc
(
πDx
λR

)
sinc

(
πDy
λR

)
, (9)

探测系统的点扩散函数为两个 sinc 函数的乘积,

sinc 函数最大值与第一个最小值的间距为 1.43π,

系统的空间极限分辨率 ∆l 应满足 (10)式:

2πD
λR

∆l = 1.43π, (10)

即

∆l = 1.43
λ
D

R. (11)

角分辨率为

θ = 1.43
λ
D
. (12)

因此, T 型发射镜布局相干场成像系统的极限角

分辨率与波长成正比, 与臂长 D成反比.图 4为 T

型发射镜布局相干场成像系统对两个点目标的仿

真成像结果, 仿真系统的长臂为 9 m, 激光波长为

0.9 µm,探测距离为 1000 km,根据 (12)式该系统的

极限角分辨率为 0.143 µrad, 应能够分辨出空间距

离为 0.143 m两点. 图 4(a)为轨道高度 1000 km两

个点目标,图 4(b), 4(c)为探测结果,其中图 4(b)为

两点目标相距为 0.143 m时的成像结果,鞍 -峰比

为 0.79,两个点目标能够区分;图 4(c)为相距 0.140

m两空间点的成像结果,鞍 -峰比为 0.86,两个点目

标区分较为困难.仿真结果验证了 T型发射镜布局

相干场成像系统分辨率 (12)式.

图 4 T型发射镜布局对空间两点目标的成像仿真结果 (a)空间目标; (b)相距 0.143 m时成像结果; (c)相距 0.140 m时成像结果
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3.3 O型发射系统分辨率

发射镜阵列 O型布局的相干场成像系统具有

结构对称、体积紧凑、相同发射镜个数测量的傅

里叶分量较多等优点. 图 5(a)为 15个发射孔径的

布局图, 孔径间最大间距为 D, 图 5(b)为探测频谱

的频率位置.最大频率 ρ0 与 D之间的关系应满足

(4)式,即:

ρ0 =
2πD
λR

.

图 5 O型发射镜布置与探测频谱面关系 (a)发射镜布置图;
(b)探测频谱点位置

O 型发射镜布局探测系统探测的频谱面为圆

形且中心对称,其光学传递函数 T (ρ)可表示为

T (ρ) =

1 ρ 6 ρ0

0 其他
. (13)

点扩散函数 t(r)为

t(r) =
∫ ∞

0

∫ 2π

0
T (ρ,φ)exp[irρ cos(φ −θ)]ρ dρ dφ

=
∫ ρ0

0
ρ dρ

∫ 2π

0
exp[irρ cos(φ −θ)]dφ

=
∫ ρ0

0
ρJ0(rρ)dρ

= ρ2
0

J1(rρ0)

rρ0
, (14)

因此 O型发射镜布局系统的点扩散函数为 Besinc

函数,主极大值与第一个最小值的距离为 1.64π. 系

统的空间极限分辨率 ∆l 应满足 (15)式:

∆lρ0 =
2πD
λR

∆l = 1.64π, (15)

即

∆l = 0.82
λ
D

R. (16)

角分辨率为

θ = 0.82
λ
D
. (17)

图 6为 O型发射镜布局相干场成像系统仿真成像

结果,发射系统口径为 4.49 m,激光波长为 0.9 µm,

探测距离为 1000 km,根据 (12)式该系统的极限角

分辨率为 0.165 µrad,对应的空间分辨率为 0.165m.

图 6(a)轨道高度为 1000 km的两个点目标,图 6(b),

6(c)为成像结果.其中图 6(b)是相距为 0.169 m时

的成像结果,鞍 -峰强度比为 0.79,两个点目标能够

区分;图 6(c)是相距为 0.164 m时的成像结果,鞍 -

峰比为 0.86, 两个点目标区分较困难. 根据仿真结

果 O型发射镜布局成像系统的角分辨率应为

θ = 0.83
λ
D
. (18)

与理论角分辨率 (17)式相比,仿真结果得到的角分

辨率公式系数比理论角分辨率公式系数大于 0.01,

这个误差是由于仿真算法采用的不等间隔傅里叶

变换带来的,因此仿真结果较好地验证了 O型发射

镜布局相干场成像系统角分辨率 (17)式.

图 6 O型发射镜布局对空间两点目标的成像仿真结果 (a)空间目标; (b)相距 0.169 m时成像结果; (c)相距 0.164 m时成像结果

3.4 两种发射系统分辨率性能比较

直观上从两种发射系统角分辨率 (12) 和 (17)

式得出,在等效口径相等的情况下 O型发射镜布局

系统的角分辨率优于 T型发射架布局系统的角分

辨率.因为发射镜个数影响系统的复杂度、造价和

成像时间,实际情况还需要考虑发射镜个数与发射

镜最小间距. 因此应在发射镜个数相同、发射镜最
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小间距相等的情况下比较这两种发射系统分辨率

的优劣.

根据两种发射镜布局方案, 在发射镜个数相

同、发射镜最小间距相等的情况下, T型发射镜布

局系统的等效孔径 DT 与 O 型发射镜布局系统的

等效孔径 DO 满足如下公式:

DT ≈ 2DO. (19)

结合 (12)和 (17)式, T型发射镜布局系统的角分辨

率和 O型发射镜布局系统角分辨率关系为

θT = 1.43
λ

DT
≈ 1.43

λ
2DO

= 0.72
λ

DO
= 0.88θO, (20)

上式表明在发射镜个数相同、发射镜最小间距相

等的情况下, T型发射镜布局系统的角分辨率优于

O型发射镜布局系统的角分辨率.但 O型发射镜系

统等效口径仅为 T型发射镜系统等效口的二分之

一,说明 O型发射镜布局具有结构紧凑的优点. 因

此在选择采用何种发射系统布局时需要综合考虑.

4 结 论

研究了 T型和 O型两种发射镜布局相干场成

像系统的光学传递函数和点扩散函数,理论推导了

两种发射方案成像系统的角分辨率,给出了精确的

计算公式,并通过仿真验证了角分辨率计算公式的

正确性. 该研究可作为分析相干场成像系统极限角

分辨率和系统设计时确定相关参数的理论依据.

分析了两种典型发射镜布局成像方案角分辨

率之间的关系.分析结果表明,在发射镜个数相同、

发射镜最小间距相等的情况下, T 型发射镜布局

系统的角分辨率优于 O 型发射镜布局系统的角

分辨率.
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Abstract
According to the relevant theory of optical transfer function (OTF), the OTF and point spread function of coherent field imaging

technology (also known as Fourier telescopy) are derived. The formulas for calculating the resolution power of coherent field imaging
system with T type and O type transmitter arrangement are given, which provides a theoretic basis of analyzing the limited angle
resolution of coherent field imaging system. Based on this study, the relationship between resolutions of the coherent field imaging
system with T type and O type transmitter arrangement is investigated.
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